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INTRODUZIONE

La presente pubblicazione costituisce parte della
documentazione tecnica relativa all’ implementazione
dell”’ emulatore del magazzino automatico dello
stabilimento Fiat-Lancia di Verrone.







CONTENUTO
~ Struttura generale dell’ emulatore.
— Descrizione messaggi.

~ Descrizione anomalie predefinite.
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7

I1

processo STARTER esrletia le sesuenii funzioni!
inizializza la rarte ineut dell’interfaceia
industriale (JPULIZ)}
jnizializza le  wvariabili slobali contenenii =li
intervalli di coordinate amwissihili per il
traslatore (posizdone picceoll e srandi contenitori,
posiziane inibite, posizioni dei soerpalchild:
inizializza le variabili slobali eproprie di ciascun
Processo ey 5@ Necessarior attiva il PTOCRSSO
corrispondente (in oeni case attiva 1 processi
INTERATTING, TRA&BLA e INGRESS0 S
imeosta sull IPULZ la costante i comPressione a
dilatazione templ fornita al momento
dell ‘inizializrazione;
imposta sull’IPV1Z2 il sesnale di ready (BTART) Per
il sestionales
termina l’esecuzione.

i BPTrOCEss0 INTERATTIVO sestisce le anomalie
tivey in pratica esso e’ reseonsabile delle
richieste Wi funzignamento semiautomatico 0

automatico per i traslatori;
richieste di funzionamento manuale o semiauiomatico
rer i traslatoris

vichieste di caduta o rieristino rete pPer i
traslatoris
vichieste di cancellazione o creazione gi

contenitore a bordo dei traslatori;
richieste di fuori servizio o servizio per i sistemi
inagresso, carico, eicking e scarico.

Processo TRASLA emula il traslatores da un epunto di

vyista macroscorico esso espleta le Funziowi di

(a)

(h)
(-3
Cal)
(e)

(£
(s)

2.1 711
ed i1l
18).

Fosizionamento a scaffale, a baja di carico. a bpaia
di searice, a baia di inaresso epickKins, & baia di
uscita Pickins e & sorpPalco;

carico {(scarico) da (&) scaffalier

scarico a8 soeprpalco (Attiva euindi SNFPALLCOY;

carjco dalla rulleria di rientro Pichkingy

scarico sulla rulleria di insresso fPicKina (attiva
quindi PICKINGTR)

carico dalla rulleria di caricos

scarico sulla rullevria di scarico (attiva <«Quindij
SCARING) .

Frrocesso SOPPALCO emula 311 sollievamento, lo scarico
rirpsizionamento dell‘ascensore di sorpalco (asuota



2.2.0 I1 erocesso PICKINGTR sestisce lo spostamente di un
contenitore dalla weposizione Jdi ingressoe alla efosizione
intermedia della rulleria di inaresso wPickina e attiuva
quindi PICKINGPK.

2.2.1 I1 erocesso PICKINGPK sestisce lo spostamento di un
contenitore dJalla pPosizione intermedia alla posizione di
uscita della rulleria di insresso epicKing e attiva aquindi
PICKING.

~

2.2.2 I1 Processo PICKING espleta le sesuenti Ffunzioni (in

maniera seauenziale:

(a) prelievo di un contenitore dalla rposizione di_uscita
della rulleria di insressu pickina;

(b) prelievn manuale dal contenitore?’

(¢) Posizionamento del cantenitore swlla eosiziane Ja
ingresso della rulleria di rientro epickinas

(d) avtivazione del processo PICKUSCPK.

2.2.3 I1 eprocesso PICKUSCPK sestisce lo srostamento di  un
contenitore dalla posiziovne di insresso alla rosizione
intermedia della rulleria di rientro PicKins e attiva auindi
PICKUSBCTR.

2.2.4 11 pProcesso PICKUSCTR sestisce lo srpostamento di  un
contenitore dall rosizione intermedia alla erosizione di
uscita della rulleria di rientro picKinsg.

2.3,0 Il processo SUARING sestisce lo serostamento di  un
contenitore dalla eposizione di insresso alla posizione di
uscita della rulleria di scarico e attiva suindi SCARUSC.

2.2.1 I1 Processo DCARUSE gestisce lo spostamento di ute
contenitovre dalla posizione di uscita della rulieria Jdi
sgarico alla rullevia di raccolta dei contenitori in scarico
(von emulata).

3. I1 erocesso INGRESSO eseleta le seauenti Funzioni!
(a) attende 1]l Consenso Avanzamento per un nuovo
contenitore:
(b) interereta il tipo di contenjitore in insresso;
(c) emula lo sPostamenteo del contenitore dalla wrima
alla seconda posszione della rulleria di insressos’
(d) attiva il erocesso RAMPA(O).




3.1 T processi RAMFPA(O), RAMPA(L) e  RAMPACD) emulano lo
spostamento  di i pontenitore dalla seconda alla terzas
dalla terza alla asuarta e dalla auarta alla suinta posizione
della rulleria di insresso rispettiuvamente. NAMPA(Q) attiva
RAMPA(1), RAMPA(1) attiva RAMPA(Z) e RAMPA(2)Y attiva
ROTANTE .

3.2 I3 processo ROTANTE eselica le sesuenti Fuanzioni
sequenzialil
{(a) emula lo srpostamento di un conteniiere dajia auinta
posizione della rulleria 943 insresso alla Posizione
della rulleria rotantes
(b? attende i) Consenso Avanramento verso asservitore

caricor
(c) emula 1o seostamento di  un contenitore - dalla
rulleria rotante alla Prima Posizione

dell ‘asservitore al caricos
vy

(d) attiva i1 processo CARDECID(O),.

3.3 I processi CARDECID(O), CARDECID(L). .. CARDECID(?)
esrletano le sesuenti funzionil
(a) attendono Per un sesnale di ‘Contenitore sira’ o
‘Cantenitore avanza '’

{(b) su comando ‘sira’ emulano lo spostamento Ji un
contenitore dalla wrosiziowme sull’asservitore al
carico alla posizione di insresso della rulleria di
carico;’

(¢) su comando ’‘avanra’ emulano lo seostamento di un
contenitore dalla rosizione attuale sull‘assevrvitore
al carico alla successivaj

(d) CARDECID(0) attiva 1] eprocesso CARICO(O) (su comando
‘aira’) o 31 processo CARDETID(L) (su comando
‘avanza’), CARDECID(I) attijva CARICO(1) opPUTE
CARDECID(Z), e CARDECID(7) attiva CARICO(T7)
erprure BAIAY.

3.3.1 11 processo CARICO emula 1o spostamento di un
contenjtore dalla weosizione di insressc verso la Poslizione
di uscita della rulleria di carico al trasiatore.

3.4 J1 processo BAIAS espleta le sesuenti Funzionil
{a) attende il Consenso Avanzamento rer i} contenitore
presentey
(b) emula lo sepostamento di un contenitore dalla nona
posizione dell‘asservitore al caricop wverso il
recurero in inaresso {(non emulato).
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L IE PREDEFINITE

di Parita’ su Output Bus (TRASLA)
Anomalo da Rulleria di Carico (TRASLA)

Anomalo da Rulleria Rientro PicRing (TRASLA)

da Yano Wuoto (TRABLA)

a di Carico Guasta (TRASLA)

a di Rientro PicKing Guasta (TRASLA)
Anomalo su Rulleria di Searico (TRASLA)

Anomale su Rull. Inaresso PicKina (TRASLA)

a Vano Pileno (TRASLA)

a di Scarico Guasta (TRASLA)

a di Insresso PicKina HGuasta (TRASLA)
non Chiuse su Rulleria Gecarico (TRASLA)
non Chiuso su Inasresso PicKina (TRASLA)

Avanzamento su Asservitore Carico (CARDECID)

tore “"GIRG" su Comando "AVANTI® (CARDECID)
tore "AVANTI® su Comando "GIRA"™ (CARDECID)
Avanz. Verso Rulleria Carico (CARDECID)
non Chiuso su Rulleria Carico (CARDECID)
ento Contenitore senza Consenso (CARDECID)
Avanzamento su Rulleria LCarico (CARICO)
Avanzamento su Ramea Inaressoc (INGRESS0)
nel Prelieve Manuale (PICKING)
Auanzamento su Rulleria Scarico (SCARUSC)
Avanzamento Verso Rotante (ROTANTE)
Rirosizionamento BSoerpalco (SOPPALCO)
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I Carico Anomalo da Rulleria di Carico I
J o e o e e e e e e e e e e I
I Nome Interno: ANCARB1/2 I
I Nome Esternol ANCARB Parametro! o0.P.e.» F. ]
I Disrlay . Thn Messasaiol 25 7
I Modulo « TRASLA Stato . CBeF I

Al termine di un forcolamento di carico da rulﬁ%ria di cari-
co il contenitore in carico rimane sulla baia ed il irasla-
tore (erivo di contenitore a hordo) ctonclude pPositivamente
Ja missione aprendo il seanale di occurato e non fornendo
alcuna indicazione di malfunzionamento. AL Fini del verifi-
carsi }'anomalia i1 contessio e’ effettuato sul numero di
Forcolamenti di carico da rulleria di carico.
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I Carico Anomalo da Rulleria di Rientro PicKinsg i
]‘ ________________________________________________________________ I
I Nome Interno: ANCARBPKI1/2 I
I Nome Esterno: ANCAPU Farametro. o.P.e.,» F. I
I Diseplay . TLn Messasaio: B0 I
b Modulo . TRASLA Stato . CBF 1

) Al termine di un Forcolamento di carico da rulleria di rien-
tro da rPicKing il contenitore in carico rimane sulla baia ed
il traslatore (privo i contenitore a bordo) conclude wposi-
tivamente la missione aprendo il sesnale di occurato e non
fornendo alcuna indicazione di malfunzionamento. [l contes—
sic e’ effettuato sul numero di forcolamenti di carice da
rulleria di rientro da pickins,

3
7 Carico Annmale da Seaffale )
I _____________________________________________________________ ]
1 Nome Interno. ANCASI/ 2 ]
I Nome Esterno: ANCARS Parametro. o.Pp.e.» F. 1
I Display . P8R Messassio: 33 ¥
I Modulo I TRASLA Stato . CBF )

Al termine di un forcolamento di carico da scaffale 1] tras-—
Jatore chiude Jl1 sesnale di fuori servirio e epredisrpone il
seanale di ineput NOKE (carico da vano vuoto). J1 traslatore
rimane senza contenitore & bordo. I1 conteasio ¢’ effettua~
te sul numero Jdi forcolamenti di carico da scaffale.




I Scarico Anomalo su Rulleria di Scarico J
J o e e o 1
I Nome Internol ANSCARL/2Z 7
I Nome Esterno: ANSCAB Parametro. o.P.e.» f. 7
I Displavy I Tln Messassio: 29 1
I Modulo . TRASLA Stato SEF 7

Al termine di un forcolamento di scarico su vulleria di
acarico il contenitore jn scarico Permane sul traslatore e
suesto conclude positivamente la missione arrendo il sesnale
di occupato e non Fornendo alcuna indicazione d4i malfunzion-
amento. 11 contegsio e’ effettuato sul numero di  scarichi
su rulleria di scarico.

3
I Scarico Anomalo su Rulleria di Inaresso PicKins I
o e e o e e e ————-]1
I Nome Interno. ANSCABPK1/2 I
I Nome Esterno. ANSCPI Parametrol o.P.e.r F. I
I Disrlav v TLn Messaggsiol B4 b
1 Modulo . TRASLA State . SBF I

Al termine 41 un forcolamento di scarico su rulleria di in-
aresso picking il contenitore in scarico vimane sul trasla—
tore e auesto conclude positivamente la missione aeprendo il
seanale di occurato e non fornendo &lcuna indicazione di
malfunzionamento. Il contessio e’ effettuato sul numero di
scarichi su rullevia di insresso eickins.

G
I Anomalia Rulleria di Carico Guasta J
T o s o o o o = o s e o s 2 e I
I Nome Internc: RCOPRDI/Z/3 T
1 Nome Esterno. PRLCGUAS Parametro: o.P.€.y f.» d. I
I Diseplav . BRCG Messaagiol I3 J
J Modulo » TRASLA State I CBF I

I.’inizio di un forcolamento di carico da rulleria di carico
e’ ritardateo causa un Presunto malfunzionamento di bajia. Al
termine dell‘anomalia avviene normalmente 31 forcolamento
del contenitore. Un evento esterno di caduta rete 0 conces~
sione di semiautomatico interromere 1‘anomalia, erovoca la
perdita della missione da parte del traslatore e innesca i
relativi comportamenti. I1 contessio e’ effetiuato sul num—
evo di forcolamenti di carico *da rulleria di carice.




I Anomalia Rulleria di Rientro Pickins Guasta I
o e o e e o o e e I
I Nome Interno. RCPKGFRD1/2/3 )
I Nome Esterno. BPUGUA Parametro: o.P.e.. f.y d. I
I Display . BCG Messagsgio. 58 I
I Modulo : TRASLA Stato . CBF 7

da picKina e’ vitardato causa un pPresunto malfunzionamento
di baia. &1 termine dell‘anomalia avuviene normalmentie il
forcolamento del contenitore. Urn evento esterno d4i caduta
rete o concessione di semiauwtomatico interrompe 1 anomalia,
provoca la perdita della missione da parte del traslatore e
innesca i relativi comPOTrtamenti. Il contesaio e’ effettua~
to sul numero di forcolamenti di carico da rulleria di rien-
tro da epickins.

8
I Anomalia Rulleria di Bearico fBuasta ]
I...__..__ ______________________
1 Nome Interno: LBGPRDI/Z2/3 J
I Nome Esterno. DBBGUAS Parametro. o.rp.e.r» ., d. I
I Display . BSG Messaasiol 27 7
I Modulo . TRASLA Stato . SBF 1

L7inizio di un forcolamento di scarico su rulleria di scari-
co e’ ritardato causa un Presunto malfunzionamento di baia.

Al termine dell’anomalia avviene normalmente il Forcolamento
del contenitore. Un evento esterno Jdi caduta rete o conces—
sione di semiautomatico interromepe ] ‘anomalia, provoca  la
perdita della missione da parte del traslatore e innesca 1
relativi comeportamenti.

g
J Anomalia Sesnale non Chiuso su Insresso Pi.ting T
J o ot o T o e o e e I
I Nome Interno: REPKFASI1/Z 1
I Nome Esterno: SENALZ Parametro. o.P.€.s f. J
I Displavr ©OBNAS Messasaio! BS 1
I Modulo . TRASLA Stato . 8BF T

Al termine di un forcolamento di scarico su rulleria di in-
aresso picKina non viene chiuso 31 sesnale di eresenza con-
tenitore in insresso picKins.




I Anomalia Rulleria di JInsresso PicKins Guasta I
T e s e e e e I
I Nome Interno. RSPKGPRD1/2/3 I
I Nome Esternol EFIGUA Parametro. o.P.e.r F.,r d. 1
I Display . PSG Messassiol B2 J
I Modulo I TRASLA Stato I RBF J
Lfinizio di un forcolamento di scarico su rulleria di in—

aresso ricking e’ ritardato causa un presunto malfunzionam—
ernto di baia. Al termine dell’anomalia avviene normalmente
il forcolamento del contenitore. Un evento esterno di cadu-
ta rete o concessione i semjautomatico interrompe
1l 'anomaliar provoca Ja rerdita della missione da parte del
traslatore e innesca i relativi comportamenti.

31
I Anomalia Sesnale non Chiuso su Rulleria Scarice b4
o i e I
b1 Nome Interno. BSSFAS1/2 I
I Nome Esternc. SENALZ Parametro. o0.P.e., f. )
I Displav T GNAY Messaasiol 30 I
I Modulo I TRASLA Stato . SBF I

Al termine di un fForcolamento di scarico su rulleria di
scarico non viene chiuso il seanale di Presenza contenitore
in scarico.

12
I Ritardo Avanzamentio Cont. su Asservitore Larico 1
o e it e - - -1
I Nome Interno. CARAUVANRIT-ANI/Z2/3 I
I Nome Esterno. RITAUVA Parametro: o0.P.€.r» f.r d. I
J Displav . RTA Messasaio: SIZ I
I Modulo . CARDECID Stato IOAVANTT I

L’'anomalia Prevede un ritardo nell ‘avanzamento di un conten—
jtore sull’asservitore A&l carico. 11 ritardo si verifica
aquando j1 contenitore ha aperto il sesnale d4j presenza della
eosirione i partenza e non ha ancora chiuso il sesnale di
presenzid della posizione i arrivo.




13
I Anomalia Cont. “"GIRA" su Comando "AVANTI™ J
e ot o 2 e 1
I NomeInterno: CARAVANTI-~AN1/2 1
1 Nome Esternol ANGIRA Parametrol o.rP.g.y . I
I Display . ANA Messassiol S08 i)
I Modulo . CARDECID Srato DOAVANTI )
Nonostante sia stato impostato il comando “AUANTI per il

contenitore Jn  ossetto auesto "GIRA" verso Ja rulleria di
carico corriseondente.

14
I Anomalia Cont. "AVANTI" su Comando “GIRA™ )
e o o s o 2 o O S o o o e 7
I Nome Interno: CARGBIRA-~AN1/Z b
I Nome Esterno. ANAUAN Parametrol o.p.e., f. J
) Disrplav . ANG Messasaio: S02 1
1 Modulo . CARDECTID State D GIRA I

Nonostante sia stato impostato il comando “GIRA" per il con-
tenitore in ossetto €wuesto avanza sull ‘asservitore al carico
verso la eprossima pPosizione.

15
I Anomalia Ritardo Auvanzamento verso Rullevia Larico I
) e ot e B o 1 e s e I
I NomelInterno: CARINGRIT-ANLI/Z2/3 I
I Nome Esterno: RTAVCR Parametrol o.P.e.: f.r» d. I
I Diselay T RIT Messassiol 505 7
I Modulo : CARDECID Stato ¢ GIRA M

L‘anomalia prevede un ritardo nell ‘&vanzamento di un conten—
jtore da asservitore A&l carico verso rulleria di carico.
I.’anomalia si werifica asuando il seswnale di Presenza
sull ‘asservitore e’ ancora cthiuso.




I Anomalia Sesnale non Chiuso su Carico (Inaresso) b
T e o e e e e e e e e e e e o T
I Nome Internol CARINGSENA-ANI/Z I
1 Nome Esterno: SENALZ Parametro. o.pP.e., f. ]
I Displavy . BNAT Messasgio. 3508 J
I Modulo . CARDECID Stato . GIRA J

11 seanale di epresenza contenitore sul lato ‘fusresso della
rulleria di carico &l traslatore non uviene chiuso nonostante
Ja presenza effettiva di un contenitore.

17
I Anomalia Ritardo Avanzamento su Rulleria Carico I
o e s s e o e e 0 P T i i I
1 Nome JTuterno: CARUSCRIT-AN1/2/3 7
1 Nome Esternol RITAVA Parametro. o.P.e., F., d.
I Displav . RIT Messamssio: 403 H
I Modulo . CARICO Stato . RULLERIA I

L‘anomalia erevede un Titardo avanzamento - del contenitore
sulla rulleria di carico al traslatore. L ‘anomalia ha ef-
fetto auando il ‘sesmale di presenza contenitore sulla Posiz-—
ione di insresso della rulleria e’ =2ia’ stato arerto mentre
il seanale di presenza sulla posizione di uscita (lato tras-—
latore) won e’ ancora stato chiuso.

i8
I Anomalia Avanzamento su Asservitore Senra Consenso 1
J o e e ot et i i e o o i ) i o e e 2 I
I Mome Internol COMAVAN-AN1/2 1
I Nome Esterno. COMAUA Parametro:. o.rP.e.» F. I
I Disrlay ¢ Ccom Messaasiol 301 I
1 Modulo . CARDECID Rrato . RULLERIA I

All‘occorrenza dell ‘anomaiia 31 contenitore in ossetto avan-—
za sull’asservitore al carico senza attendere il necessario
consense all avanzamento o all 'inaresso wverso rulleria di
carico.




1 Anomalia Ritardo Auanzamento su Rampa Ingresso J

_____________________________ I
T AREORIToANS /7 ;
1 Nome Internos INGRESRIT-ANI/Z2/3 . . , :
I - Nome Esterno: RITAUA Parametfo: o:t.e.y .y . I
1 Disrlay IORIT Messasgiol 79gnhﬂ ;
I Modulo . INGRESSO Srato . LAVGRD

. N
L’anomalia prevede un ritardo avanzamento di'.un  contenitore

suwlla ramepa i insresso., All ‘cccorrenza dell’anom;l;a il
contenitore ha arerto i1 seanale di presenza sulla erima Pg
siziome della rulleria e non h& ancora& 0CCUPAL0 la seconda

posizione.

I
: y e é:terno' I:}ME;/7 I
om - . Sk = ) rot e.r F. 3
2omeé Esterno E ik arametror 0,P.e. i
% SYER1E7 ! FSR Mescazaio. 36 ;
1 Modulo . TRASLA Stato . 85F J

Doro la fase di wuccellassio nel vano in ossetio il trasla-
tore chiude il seanale di fuori servizio e rredispone i1l
seanale di inpPut NOKU (scarico a vano pieno). Il conteni-
tore in scarico rimane a hordo del traslatore.

21
I Anomalia Ritardo nel Prelievo Manuale T
] ____________________________________
7 Nome Interno! PICKRIT~AN1I/2/3 I
I Nome Esterno: RITPRE Parametro: o.p.e., f., d. I
I Diselar - RIT Messassio! 1003 J
I Modulo ¢ PICKING Stato . PRELIEVOD 1

L’anomaiia eprovoca un ritardo rel eFrelieve manuaie effetiua—
to  dal  contenitore atiualmeute presente nella POsSizione gj
rPiciRIng,




] Anomalia Ritardo Avanzamento su Asservitore Scarico T

1 Nome Interno: RIT J
I Nome Esternol RIT Farametrol o.p.e., F., d. I
] Diseplavy IRIT Mescagaiol GO4 7
1 Modulo . SCARUSC Gtato ! RULLERIA 7

‘anomalia eprevede un ritardo avanzamento del contenitore in

agetio verso ) ’asservitere scarico (non simulato) con covn—
sesuente possibile riemPimento della rulleria di scarico re-

oo

iatiua.

23
1 Anomalia Ritardo Avanzamento verso Rulleria Rotante Y —
] I
I Nome Tnternol ROTANRIT-ANI/2/3 ]
I Nome Fsternc: RITAVA Farametrol o.p.e., F., d. I
I Display TORYY Messagsio: 803 3
7 Modulao D ROTANTE Stato . PRELIEVD i

L “arnomalia prevede un ritardo Avanzamento contenitore da
ramea di insresso verso rulleria rotante. L anomalia ha ef-
fetto quando J ‘uitima rosizione odella ramea di ingresso e
stata Jiberata ma Prima& che il seanale di presenza conteni-—
tore sulla rulleria rotante si1a stato chiuso.

*do ficarico Ascensore di Sopralco ]

I Nome Internoci ENPAN1/2/3 ]
1 Nome Fsterno: RITFOS FParametrol o.p.e.s» F., d. I
1 Display o tiessasgial 102 ]
b iodulo TOROFPPAL UO Stato : 1
Lianemalia ereveds un ritarde nel riposizionamento gel mar-

tacarichi 33 soeralico. i "anomalia si verifica al tevrmive dj
UNA m1Esione () SCATICO A SOPPRICO.




I Anomalia Errore di Parita’ su Output Bus (Strobel) I
T e o et At T A B o b
J Nome Interno: TRNOTBAN1/Z I
I Nome Esterwo: TRNONE Parametro. o.P.e., F. I
I Display . FSA Messassio! 7 T
I Modulo . TRASLA Stato . LIBERO ]

Viene simulato un ervore di parita’ su outPut bus in sesuito
a Strobel rer il traslatore. Il traslatore chiude i) sea-
nale di fuori servizio e epredispone il seanale di inPut
ALLP.






