
















Introduzione 

L'obiettivo delle attività dell'Unità Operativa dell'lEI individuato 

nella fase iniziale del Progetto Finalizzato "Robotica" prevedeva 

fondamentalmente lo studio e l'implementazione di un prototipo di 

sistema integrato hardware e software in grado essenzialmente di 

acquisire, elaborare e gestire diversificati segnali sensoriali tipici di 

strutture robotizzate dotate di uno o più sensori di "visione". Il 

programma di ricerca e sviluppo non prevedeva, almeno nella fase 

iniziale delle attività, lo studio e !'implementazione di processi di 
interazione automatica fra il rilevamento dei dati sensoriali, la loro 

analisi e l'azione generatrice. 

N on essendo stati assegnati obiettivi applicativi specifici, lo 

svolgimento dell'attività di definizione e sviluppo di un sistema di 

acqUIsIzIOne e gestione di segnali sensoriali ha richiesto 

l'individuazione di diversificate tecniche di rilevamento e misura 

(elettromagnetiche, ultrasonore, termografiche, ecc.) e 

conseguentemente la scelta di un definito numero di sensori, distinti 
per tipologia e caratteristiche operative, mediante i quali fosse possibile 

ricavare informazioni dalle scene in osservazione prevedendo nel 
contempo un ampio spettro di metodiche di ispezione. 

Pur mantenendosi entro i limiti definiti dal programma di 

attività generale, si è ritenuto opportuno individuare almeno un settore 

applicativo sufficientemente vasto in modo da consentire l'impiego e la 

sperimentazione di diversificate tecniche di visione ed analisi 

impiegabili nei processi di progettazione e produzione industriale: tale 

campo di applicazione è stato individuato nel settore del controllo non 
distruttivo di materiali, componentistica e manufatti. 

Questo indirizzo di attività è stato in particolare stimolato anche 

da alcune industrie del settore produttivo che hanno attivamente 

partecipato alle attività di studio e sviluppo come partner della Unità 

Operativa: in particolare la società Alenia di Napoli per quanto 

riguarda l'indagine non distruttiva di materiali e componentistica per 

uso aeronautico; l'industria Legler per quanto riguarda il controllo di 

qualità di manufatti tessili; la società Scriba per lo studio e lo sviluppo 

di strumenti, sistemi e strutture orientate all'automazione e al 

controllo di qualità nei processi produttivi; la società S.Salvadori per la 
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