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‘ SIND-Acquisizione Ultrasuoni
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Modulo di Acquisizicne con Scanner
con archiviazione dei dati grezzi

Inizie

Fine

Fo#l "

S0 4D 5 60 70 8 S 100 110 120 130 190 150 180 170 180 150 200

<) Ulisuon B < Uitrvon BEE
ARG ORI

Ut xaobot (58)

Carrells fperto

Fine

I % " bo&

< Ultrasuor
G0 1020 50 40 S0 &) B 100 10 190 10 10 150 180 170 130 120 20

1

' "% "



S mion ®
B T T

00 B

o

Posizione canell X.¥

Conerte can cay
&0 [0
vigo | oo | _Fee

Setta Stiumentazione

Setup
Stumentazione

% % %

< VisUs Setting

a
U0 05 0% 04 05t 0m 0%

Stato Ouctoscopioll  Channel [ =] Volsge [0 =] Wumewomeds [T
)

a1
102 1@ e 180 08 02 020 0@ 02 0B 00 oM 0B 0% 0%

% el Tine Reset

Nome Fle Comnente
Commento 12
OffsctompczzaaV) 0 Soal ompiceza (mV)

Tioo miswe Searnecon03 Gezs
Prosmplficas On Tonsono dicocitazons (voks] 100

Numeto modie 1 Ritoma
Filo LP (uHs) 3 FioHPMH) o

016

Distanza sonde 10
Guadagno 0 Atenaaione
n

)B
% +
Stato Uscillnscnpin' Channel If-"- 'I Yoltage IﬂUDm\-‘ 'I Numero medie |1 ¥ Real Time
[1-2558])

% *
% v+

Reset
% +



%

8+

Setting parametri sessione

Sfogla

Mome File |EME sempioGirezzi bin
Commerte [Commento per EsempioGrezz|
(M 20 car)

Scanner con
Tipo misure Dati Grezzi
Numero medie Distanza sonde 10

(1-256)
| parametri in rosso sono obbligatori

Annulla

Accetta

| *1 n

>C

Cercajn: Iw Disca locale [C:) J = & E-
3 I KilBox (C)5tampaDir
L\é IC5) CopiaPilotaggio Remate1-7-05 () ultrasuoni
Documenti |22 Curriculum Dwmoows
'efn“ IC)Documents and Settings CWs_Ftp
3 IEhvivers Aa8.bin
- (G FILM doS.bin
Desklop |5 gspatzzn doUikime bin
IE3Hexwarkshop sermpio. bin
I Insptr MomeFileEsempio.bin
5 § IC3MDMSYiew
CEUMENT | pattern
2 IC)Personale
&' IE3Pinnacle Studio 11 Ultimate - Multi
Risorse del I Programmi ProwvaZ bin
computer IE3Guaderna roval.bin
g -‘ g
Risorse direte  Nome file IEsampmGrEzzi LI Api I
Tipa file: [File binf* bir) = Aol
n n
I +"%




% %

Setting
Parametri

Sessione

%

US-Setting misure

Setting parametri misure

Commenta
(Mar 30 car )

Dffset temporale [123 psee
Offset ampiezza |0 "

|itro Commennto per E sempioGrezzi

Intervala di
campionamento

Scala smpiezes

Freamplficatore o]} On
Tensione di 400 wvilts

ecoitazione

Fila LP 3 MHz Filia HP

Guadagno @+ 40dB  E0dB Aftenuazione

| parametri in rosso sono obbligatori

016 psec
2000 Y

01 MHz
d &8

Accetta

| " n
. ’
Accetta
1
{ Setting
Parametri
+

 VisUS Seting,

= 2 o1

05 005

Vot o

a1
0 01 0 04 084 08 0%

01
T2 1% 14 180 018 02 0% 03 03 03 04 046 0% 0% 0%

Ofsot ampiezza (V) 0 Scala ampiozza (mV)

Tipo misure  Piane

Stato Oscilloscopio Bl Channel (& ~]  Vohage [+100mV <] Numero medie [1 ¥ Real Time b
(1-25%)
NomoFle  CAEsempicBiecditin Commenta b Cammenta et EsempicGress
Commento  Conmerto pe ssengiaGress 17623 0

on
Fiio LP (MHz) 3
Guadagno @

Numoro medie 1
Filio WP (MHz)

Attenuazione

Distanza sonde 10

)
Ritorna
o

I n I n
%
Ritorna

/%
D

%

%



< Ultrasuoni

Selozione.

(max 200.200mm)

oyl [ 00 0
Frew) [0 208
Pasofom) 1

 Acaisizione.

Acquisisei
Fine

< Ultrasuoni
]

30 40 S0 6 70 G0 8 100110 120 130 140 150 160 170 180 180 200

Seloziono area (max 200.200mn.)

w150 50
Fri) E R

Pasofom) 1

Acquisizione.

Acquisizione

Acquisisci

Fine squitione: Riga=70 Cooere

Selezione area (mar 200,200mm.)

o) [750 750
Fieles) EZ 00

Pasofom) 1 =

- Acquisizione.

Acquisisci

&+
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SIND-Analisi Ultrasuoni
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% %

Modulo di Elaborazione di dati grezzi

con Scanner

Inizio

Fine

*1 |

Inizio

Metadati US

File letto - ‘

Commento 0

Commento 1

Modalita

Tipo Misura

Risoluzione

Numero Misure

Medie

Lun. Percorso cm

Numero Colonne

NS

Numero Righe

Offset Temporaleus |
Intervallo Campion. us |
Offset Ampiezzam¥ |
Scala Ampiezzamy |
Preamplificatore [
Tensione EccitazioneV |
Filtro LP MHz
Filtro HP MHz
Guadagno dB

Attenuazione dB

11T

Elabora




Cercain: | < Diseo locals (2] | e B
_-2. I KillEso: (CProgrammi Gr
k I CopiaPiltaggio Remotol-7-05 (L) GQuaderno @EsempioPP.bmp
Documenti |23 Curriculum () Stampabiv [ EsempioRGE.bmp
recenti [C Documents and Settings [Cultrasuoni [ EsempioT.bmp
?L' IC3)Drivers [C3)WINDO WS 1Z) 1ntermedio.txt
- EFLm S)wis_ftp (LI MOMSiew. zip
Desktop [Chaspate7n AdA.bin NomeFileEsempio. bin
= [CHexworkshop [Flallowio.exe NOTACER.ID
_.—) (ChInsptr [ carrelio.di PR1.bin
D. ; [CIMDMSiews =l copia di Esempio bin = Pr.bin
oeumEn e pattern Edos.bin Proval.bin
[CPersonale Edolltimo.bin Provaz.bin
g‘ IC3Pinnacle Studio 11 Ultimats - Mulk Esempia.bin [*4 ProvazPP bmp
Risorse dsl | | 5
computer & ke
Qg Morme fle [Esempiniirezzibin S ]
Risorse direts  Tipo fie | | Annula
I~ Apiiin sola letura

% % %
D 'D " D $% & -

Metadati US

File letto : IE\EsemDmEveulbm

Commento 0 Commento 1

Esempio con Dati Grezzi ‘ Es. Dati Grezzi
Modalita [TUsT " Offset Temporale us 16023
Tipo Misura [ScanrerrDG  Intervallo Campion.us | 218
Risoluzione 2500 Offset Ampiezzamy | 0
Numero Misure | 453  Scala Ampiezza m¥ o
Medie 2 Preamplificatora o
Lun.Percorsocm [ 10 Tansione Eccitazione v | 400
Numero Colonne [ g1 Filtre LP MHz [5
Numero Righe [ 5 Filtro HP MHz

Attenuazione dB

ol
Guadagno dB 40
o

Elabora




laborazione Segnali US

Lunghezza Percorso (cm.)

Inizio Finestea di apprendimento

Lunghezza Finestia di elaborazione.

File in esame. [CEsempioezaibin

[0

i |

LunghezzaFinestra di apprendimento | 500 Grafico Segnale e
Coefficiente Standard Deviati 20 Ingresso
oefliciente Standard Deviation 70

50
m. [0

wssdiv[ Pumirdiv[ 0
Sogia w Graicn Sognale Autorange
Tempo di Volo s
Valore di Pcco-Picco w
Pendenza w /s

Numero Misure [#536

Esecuzione

n.m..rrﬂ
x [
o

Stampa Risultati

I

3 B %

Lunghezza Percorso (cm.)

Inizio Finestra di apprendimento
LunghezzaFinestra di apprendimento
Coeffi

Lunghezza Finestra di elaborazione

o

Filoinesame :  [C\Esenpiobiezabn

e
-
Suniodomioion 20— - e s Mien (1535
[es0
s [ 7]
Ad S x [T
VIV VYY SR ERY v N

[

Soglia
Tempo di Volo
Valore di Picco-Picc

Pendenza

[ e

» Elaborato
T w
[ v

Stampa Risultati

Fine

i

I #g"!



N—r

%
%

)

$

%

Esecuzione

%

laborazione Segnali US

Filoin esame :  [C\Esenpiobiezabn

Lunghezza Percorso (cm.) ]

Inizo Fineslra di apprendimento ——
LunghezzaFinesta di spprendimento | 500
Cooficento Standard Dovislion [ 25—

Lunghezza Finestra di eloborazione | G50

—

Grafico Segnale P
Ingresso

ustdv[ Puntizdiv] 250

Soglia 15l
Tempo diVolo =7,
Valore di Picco-Picco T w
ezt —

Fie deflabarazone competa

Grafico Segnale
Elaborato Atoromoe

Numero Misure [ 4536

Stampa Risultati

I H&"!

Misura l 1 ﬂ

. Elaborazione Segnali US

Autorange

File inesame:  [C\Esenpitrezitin

Lunghezza Percorso (cm.) 10

Inizio Finestra di apprendimento 1
LunghezzaFinestia di apprendimento [ 500
Coefficiente Standard Deviation 20

Lunghezza Finestra di elaborazione | 650

00

Grafico Segnale
Ingresso Autorange

o
[ @ Puntsdv[ 70

Sogia 4

Tompo di Volo s,

Valoe di Picco-Picco 3G

Pondenza T

-

Numero Misure | 4536

Esecuzione

I

e[ 1 ﬂ
x [
v N3

Stampa Risultati

i

Fine

boo#

% %
0D & %

4 *

I2*
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E
0
% ?
%
>
1
1%
D 7
+
/ %

$%

C:\EsempioGrezzi.bin

Giorno dell'Elaborazione = 30/12/2009 Ora dell'Elaborazione = 16.28.30
Tipo Misura = Scanner con Dati Grezzi  Numero Misure = 4536 Coefficiente Standard Deviation =2
Inizio Finestra di Apprendimento = 1 Inizio Finestra di Elaborazione = 501

Lunghezza Finestra di Apprendimento = 500 Lunghezza Finestra di Elaborazione = 650

1 X Y SOGLIA TVOLO VELOCITA' PP  PEND
1 15 15 4.9 2639  0.038 306 0.6
2 16 15 4.6 2636  0.038 36.1 0.7
3 17 15 2. 2612  0.038 405 0.6
4 18 15 A7 2612  0.038 44. 0.7
5 19 15 46 2636  0.038 46. 0.9
6 20 15 2. 2614  0.038 50.8 0.8
7 21 15 1.8 2614  0.038 50. 0.8
8 22 15 2. 2609  0.038 54.4 0.8
9 23 15 1.8 2609  0.038 54.8 0.8
10 24 15 1.9 261. 0.038 56.3 0.9
1 25 15 2. 260.9  0.038 55.6 0.9
12 26 15 1.9 261.4  0.038 56.6 0.8
13 27 15 2. 2612  0.038 54.8 0.9
14 28 15 1.7 2612  0.038 53.2 0.8
15 29 15 1.9 262. 0.038 536 0.9
16 30 15 2. 261. 0.038 53.6 0.8
17 31 15 1.8 2617  0.038 52.8 0.9
18 32 15 1.9 2612  0.038 46.4 0.7
19 33 15 19 261. 0.038 452 0.7
20 34 15 4.6 2636  0.038 40.9 0.8
! #( #,
Fine






SIND-Visualizzazione Ultrasuoni

Puntusle Automatica dati grezzi Automatica par. misura
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Lo#)"

=
=

% %
%% i+

i, Pagina Iniziale

Modulo di Display risultati ottenuti da
elaborazione di dati grezzi acquisiti con Scanner

Inizio

Fine

o 1 +



'"—| %%

+

Visualizzazione Risultati

* B-scan
" C-scan Seleziona
 Statistica
" Grafico -
Fine
I #+II I n

Cercain: I g Dizco locale (] j = EF EH-
@ () IKilBo: I Personale gpsps.e:
| () Copia (2) di ProcDatGrezzi-UlrScan (L) Pinnacle Studio 11 Ulkimate - Mulki QTLUNO:
Documerti (5 Copia di ProcSegn UltrScan () Frogrammi EAWSARC
el (CT)CopiaPilotaggio Remotaol-7-05 [C)uaderno Bl WSPTHY
[: E]Cumculum EJStampaD\r
- [CT)Documents and Settings ) ultrasuoni
Desktop |5 pyrivers [ WINDCWS
LM (Dws_fp
[C3)iE5pot270 [ allowio exe
. [S)HexwWorkshop
Diocumenti Sinsptr
. CMDMSWiew [EmomMSsview, zip
3’ (CTPattern pp.bin
Risoise del < m | »
computer — —

Morne file: IEsamplnGrazm hin L! Apri l
Risorse direte  Tipo file: | | Annula

™ Apiiin sola lettuia

@,




%

$%

Metadati US

File letto ‘E\Esempmﬁvezz\b\n

Commento 0

Commento 1

Esempio con Dati Grezzi
Modalita [Tos
Tipo Misura [ ScannernDi
Risaluzione [
Numero Misure | %53
Medie [
Lun Percorsocm | 10
Numero Colonne [ &1
Numera Righe [w

Date dei Risultati

0272008 16.28.30

Display Risultati

[ Es Dati Grezzs
Offset Temporale us 16023
016

Intervallo Campion. us

Offset Ampiezza mV

Scala Ampiezza mV

Preamplificatore

Tensione Eccitazione v | 4

Filtro LP MHz

Filtro HP MHz

Guadagno dB

Attenuazione dB

ERE

off

ERCRERER

Date dei Risultati

30242009

1E.

]

File letto - ‘E\Esempmﬁlazzl bin

Commento 0

Commento 1

Esempio con Dati Grezei

Date dei Risultati
T

Display Risultati

Medie 2

[ Es Dati Grezzi

Modalita us Offset Temporale us

Tipa Misura ScannerDG  Intervallo Campion. us
Risoluzione 2500 Offset Ampiezza mV

Numero Misure 4536 Scala Ampiezza mV

Lun. Percorso cm il Tensione Eccitazione V
Numero Colonne [~ & Filtro LP MHz

Numero Righe 5 Filtro HP MHz

Guadagno dB

Attenuazione dB

[0z
018
o
100

arf

400

D

[or
ra
e

%

Proprieté dei Risultati Selezionati

Ini di Apprendimento

Lunghezza Fin. Apprendimento

ERCRE

Coeff. Standard Deviation

Ini in_ di Elaborazione

Lunghezza Fin_ Elaborazione

X Iniziale Finestra (mm.)

@

l

X Finale Finestra (mm.)

¥ Iniziale Finestra (mm.)

El

ERERCEE

¥ Finale Finestra  (mm.)

R

Passo Scansione  (mm.)

Stampa

Stampa

33&+

%



C:\EsempioGrezzi.bin
Giorno dell'Elaborazione = 30/12/2009 Ora dell'Elaborazione = 16.28.30
Tipo Misura = Scanner con Dati Grezzi  Numero Misure = 4536 Coefficiente Standard Deviation =2
Inizio Finestra di Apprendimento = 1 Inizio Finestra di Elaborazione = 501
L Finestra di I =500 L Finestra di ione = 650
| X Y SOGLIA T.VOLO VELOCITA' PP PEND
1 15 15 -4.9 263.9 0.038 30.6 0.6
2 16 15 4.6 263.6 0.038 36.1 07
3 17 15 -2 261.2 0.038 40.5 0.6
4 18 15 -1.7 261.2 0.038 44, 0.7
5 19 15 -4.6 263.6 0.038 46. 0.9
6 20 15 -2, 261.4 0.038 50.8 0.8
7 21 15 -1.8 261.4 0.038 50. 0.8
8 22 15 -2 260.9 0.038 54.4 08
9 23 15 -1.8 260.9 0.038 54.8 08
10 24 15 -1.9 261. 0.038 56.3 0.9
1" 25 15 -2. 260.9 0.038 55.6 0.9
12 26 15 -1.9 261.4 0.038 55.6 0.8
13 27 15 -2 261.2 0.038 54.8 0.9
14 28 15 -1.7 261.2 0.038 53.2 0.8
15 29 15 -1.9 262. 0.038 53.6 0.9
16 30 15 -2. 261. 0.038 53.6 0.8
17 31 15 -1.8 261.7 0.038 52.8 0.9
18 32 15 -1.9 261.2 0.038 46.4 0.7
19 33 15 -1.9 261. 0.038 45.2 0.7
20 34 15 4.6 263.6 0.038 40.9 0.8

Display Risultati

37+

Visualizzazione Risultati

(¢ B-scan

" C-scan Seleziona

" Statistica

" Grafico Fine

Seleziona




#
prcer |
Dimensioni della Matiice Y . X) lT lT Numero di Riga
—
N
T Max [ 2z Min | 25
e
Ritorna
ED
g 234
" >F1  $% 348
- % -
E' % 44
% 0 +
" / H EH H44 E
H . I H EH IEJ H44 E
H EIEJ+ % EIE] IEJ o NETE 0 EETE A



. Parametro

$%

DF+

L $(" %4

)

44+

> )1

3:

$' 2" K&

H EIEJ+

(

E

Tempo di Volo
Picco-Picco
Pendenza

$%
38&' -

Dimensioni della Matrice (. x) [ % [ 81
Tempo di Yolo

Picco-Picco
Pendenza

Risoluzione

Fotometiica Spaziale
& Assoluts C Assoluta
© Autorange & Actorange

© TempoVolo.bmp ﬂ

(" Tutte le Componenti (a colori RGB)

= S
% " (
% %
/ H EH
> / H EH
*
$ T & /
*

%

39

+
% E
10 " (

H 44
IEJ

3:&

EH
H 44 E



$)" %4

$* %4

%

Dimension della Matice v .x) | 58 [ &1

[5

T T e e e
15 &8
Creazione Immagini BMP

& PiccoPicco.bmp

" TempoVolo bmp

" Tutte le Componenti (a colori RGB]

N

Tempo di Vo
co-Picco
Pendenza
Scelta
Parametio
L) 16023 Maxl 560.23

Mz [ Max2 200,
M3 [0 Maxd 200,

Risoluzione

Fotometiica Spazi

& Assoluts ' Assoluts
' Autorange & Autororge

Ritorna

L

n
an
Dimensioni della Matiice {vx) | 55 [ 81
‘5 I
v
T .
15 & 35
Creazione Immagini BMP
& PiccoPicco.bmp
€ Tempovolo.bmp Scegl
€ Tutte le Componenti (a colori RGB)

N

Tempo di Volo
Picco-Picco

Scelta
Parametro

Minl [0, Max! 1242

[ — Ma2 [
[ — Mad [
Risoluzione

Fotometiica Spaziale

C Assolats sl

& Aatosange & Awtorangs

Ritorna




Dimensioni della Matrice (¥ . X) | 5 Bl
Tempo
Picco-Picco
x Pendenza
Min 160.23 Maa 560.23
Minz 0 Maw2 0,
Mz [T Med 20,
i v
& Assotuta & Assolits
© Awtorame ' Autorenge
200
20
Creazione Immagini BMP
# PiccoPicco.bmp Ritorna
© TempoVolo.bmp Scegl
© Tutte le Componenti a colori RGB)
I $+" %4 0 2
n
| Creazione Immagini BMP
@ PiccoPicco.bmp
© TempaVolo.bmp Scegli
5 " Tutte le Componenti (a colori RGB) ]
Scegli

>

%

F5(

(¢ 6

Statistica dei risultat

Tempo di volo

Picco-Picco
Pendenza Max [ mz
E
Area 4536
Min. Isto
729 s E
Max Istog. [ 305
Media 1833
1532
Sigma EES
Popolazione
Vaianza [ gmBE2
5 Skownoss [ 21
Kutosys [ amm
0
[Tz 3« s (67 [8[s [ow [z [ [ [i7 [ [ [z
Classe
Vettore |
Classe Pop. Valore Classe Pop. Valore Classe Pop. Valore Classe Pop. Yalore
1 [ [3905 6 [8 315 1 [E [ 16 [5  [@ze
2 [3m [9318 7 e [w3s 2[5 [Aa7 17 [0 [0 o
3 [ [i5a% s [& [#&s77 13 [5 [wem 18 [5  [i0879
4 [a [2r7m 9 [& [527m@ w [4 [mEm g [7 M4
5 [7 [2798 1 e [mss 15 [® [wms 20 [es [iziEe

N



%

%

> $% 7&
Tempo di Yolo
Picco-Picco
Pendenza
% L} 1 1 +
E+ ' ' " % Kl @ O.
% %
+
*
) H$ E1 &L
) )
7+
w 3 & H
> ! % H % 5 %
8
< % H! %
| &"
% - % '
H$ H» M )y &L



%

>D $% 7

Misura | 1

Lel>

File in esame :  [C:\Esempiofirezzi.bin

Lunghezza Percorso [cm.) [0

Inizio Finestra di apprendimento I

Lunghezza Finestra di apprendimento | 500

Caefficiente Standard D eviation [z

Lunghezza Finestra di elaborazione 650
100

Mumero Misure | 4936

Misua [ 1 ﬂ

X 15

me. [0 A

w Y 15

100

usfdivl 40 Puntizdiv | 250

Soglia 43 m
2633 ns

Valore di Picoo-Picco [ ang  m¥

Pendenza 3 m¥/ps

Tempo di Volo

Autorange

Ritorna

I &H"

Fine

37

Ritorna

%

%
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37

~
N\

- M
\/

&s"

* 73+ %%
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Modulo di Acquisizicne con Scanner
con archiviazione dei dati grezzi

Fine

I &&"!

79

7

+

el

Fine

&III %

< Ultrasu

1

G0 1020 50 40 S0 &) B 100 10 190 10 10 150 180 170 130 120 20

< Uttrasuoni B

010 20 0 40 5 60 10 & S 100110 120 130 140 150 160 170 180 150 200

[

[
L
1
v
T
¥
1
1
1
¥
1
i
E

UltrXRobot

Caneloposiona el

I &) %

34



EEX

Sett Stunentazions -
Soup

oty
Stumentazione

%

%

Stato Dscilloscopio I

3¢

%

%
78'

%

)B

%

%

Setup
Strumentazione |'

' VisUS Selting,

o1 01
00 016 0% 048 OB D0 0% 112 12 144 160 016 020 024 0B 02 0% 04 04 048 0% 0%

%

Channel Iﬂ b I

¥+

Reset [

Stato Oscilloscopio @l Channel [& ~|  vohage [+100ni/ ¥ Numewo medie [1 ¥ Real Time Reset
01-255)
Commento

160233 ol

Offset ampiezza (mV) 0 Scal ampiezza (mV) 100

o i itaz 00
Ritorna

Filio LP (WHa) 3 Filio HP (MHz2) 01

Guadagno 4 Atenuazione 0

n

+

Yoltage Ii‘IDDmV vI Numero medie |1
[1-255)

*

% +

v Real Time



% +4 /I > - .- %

Setting parametri sessione

Norme File |EME sempioGirezzi bin Stoglia

Commerte [Commento per EsempioGrezz|
{Max 0 car)

Scanner con
Tipo misure Dati Grezzi
Numero medie Distanza sonde 10

(1-255]

| parametri in rosso sono obbligatori

Annulla Accetta

4+

Apr
Cercain | < Disco locale (] x| o~ @k E-
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L\é () CopiaPilotaggio Remotol-7-05  [C)ultrasuoni PRR.bin
Documenti [ Curriculum [CWINDOWS Renzo,bin
et [C)Documents and Settings W ftp Ultimissimo
[ (CDrivers ARA.bin ww.bin
- GFILM Edos bin
Desktop [65pot270 [ EdoUltimo.bin
[C)HexWorkshop Esempio.bin
(EInsptr =] NomeFileEsempio. bin
D;:umanl\ (CIMDMSYiew PR1.bin
[ChPattern PR.bin
(Chrersonale Prezzi.bin
&l [C)Pinnacle Studio 11 Ulkmate - Multi Proval.bin
Ricores dsl |CDProgrammi Provaz.bin
computer | Guadernn Provaa.bin
- g - ¥
Risorse direte  Mome file: IEsemploGIezzl L‘ | Apri
Tipo e File bini. i) =] s
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US-Setting misure

Setting parametri misure
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(Mar 30 car )
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Tensione di 400
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Dffset temporale [123 psee
Offset ampiezza |0 "
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|itro Commennto per E sempioGrezzi
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fsinnieig

wvilts
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 B0dB
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d &8
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P
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‘

Vot o
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Numero medic 1
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Sessione

Stato Oscilloscopio Bl Channel (& ~]  Vohage [+100mV <] Numero medie [1 ¥ Real Time b
(1-25%)
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176233 016
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~ Uttrasuoni CBX
T

~ Ultrasuon
02 D 8020 2 70 % 100 1D 120 130 U 1R 180 170 1 13 2

Selezione area (nax 200.200mn.) Selezione area (nax 200,200mn.)
o) [ 00 o o) [0 [0
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2
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CEX
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15 Muniisue=ss36
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~ Elaborazione Segnali US

Fileinesame:  [Cospbin

Lunghezza Percorso fom.)

Lunghezza Finestra di eloborazione | G50

—

Grafico Segnale
Ingresso ol

wsrdiv[ Pumisdiv| 0

Numero Misure [ 4536
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- l_l_él
x
v

Stampa Risultati
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R I "
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Lunghezza Finestra di slaborazione | G50

[

-
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| Elaborazione Segnali US

File in esame
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C:\EsempioGrezzi.bin

Giorno dell'Elaborazione = 30/12/2009 Ora dell'Elaborazione = 16.28.30

Tipo Misura = Scanner con Dati Grezzi  Numero Misure = 4536 Coefficiente Standard Deviation =2

Inizio Finestra di Apprendimento = 1 Inizio Finestra di Elaborazione = 501
Lunghezza Finestra di Apprendimento = 500 Lunghezza Finestra di Elaborazione = 650
i X Y SOGLIA T.VOLO VELOCITA' PP PEND

1 15 15 -4.9 263.9 0.038 30.6 0.6

2 16 15 4.6 263.6 0.038 36.1 0.7

3 17 16 -2. 261.2 0.038 40.5 0.6

4 18 15 -1.7 261.2 0.038 44. 0.7

5 19 15 -4.6 263.6 0.038 46. 0.9

6 20 15 -2 261.4 0.038 50.8 0.8

7 21 15 -1.8 261.4 0.038 50. 0.8

8 22 15 -2. 260.9 0.038 54.4 0.8

9 23 15 -1.8 260.9 0.038 54.8 0.8

10 24 15 -1.9 261. 0.038 56.3 0.9

14 25 15 -2. 260.9 0.038 55.6 0.9

12 26 15 -1.9 261.4 0.038 55.6 0.8

13 27 15 -2. 261.2 0.038 54.8 0.9

14 28 15 -1.7 261.2 0.038 53.2 0.8

15 29 15 -1.9 262. 0.038 53.6 0.9

16 30 15 -2. 261. 0.038 53.6 0.8

17 31 15 -1.8 261.7 0.038 52.8 0.9

18 32 15 -1.9 261.2 0.038 46.4 0.7

19 33 15 -1.9 261. 0.038 45.2 0.7

20 34 15 4.6 263.6 0.038 40.9 08

" "
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Dimensioni della Matiice (¥ . X] | 5 81
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15
Scelta
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[ — Ma2 [ oo
M3 [T p Ma3 [ om0
Risoluzione
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PO a0 [ g
15 R 3
Creazione Immagini BMP
(% PiccoPicco bmp Ritorna
© TempoVolo.bmp Scegl
" Tutte le Componenti (a colori RGB)

Dimensioni della Matrice (Y . X) | a
Tempo di Volo
Picco-Picco
Pendenza

Scelta
Parametio
L — Mal [ 1282

[ — Ma2 [
I — Mad [

[

Risoluzione

v Fotometiica Spaziale
O Assoista O Assplea
& Autorange © Autorange
0 T T

[715 X N

Creazione Immagini BMP

@ PiccoPicco. bmp Ritorna

" TempoVole.bmp ﬂ

" Tubte le Componenti (a colori RGB)
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%
0
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E
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Min2 [ Man2 200,

L — Mas3 200,
o

* Ascolsta & Assolita

 Autorange ® A

Ritorna

- Creazione Immagini BMP—————————————————
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© Tutte le Componenti (a colori RGB)
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Tempo di volo
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Pendenza
3065
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Min. | st
=3 i Istog. [
Max. Istog. 3065
Meda [ Tam
1532
Sigma [ 3133

Popolazione

Varianza [ GmEs
[78 Skewness [ 2a
Kutowss [ 5w
o

Tz T=Tals [e[7 e [vofn [2[13[14 [15 16 [17 [1e [19 [20

Classe

Vettore Statistica

Classe Pop. Valore Classe Pop. Valore Classe Pop. Valore Classe Pop. Valore

1 [ [305 [ [aim  n [ [Ear s [ [w20
z e e 7 N e BN EE v EE Ritorna
3 [ [Em o [@ [ n [ [7m 1 [ [wes
o [o [Am 9 [® [@w  u [# [@m 19 [77 [
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% %

—
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isura —:j
% - N B

Grafico.
File in esame :  [C\EsempioGrezzi bin
Lunghs P . 10
unghezza Percorso [cm.) Numero Misure | 4536
Inizio Finestra di apprendimento 1
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ion [z
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X 15
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